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一、软件包文件及说明 

 
1、 Zlink_monitor exe。 

数据监控软件，右键管理员权限，双击打开即可运行。 

二、计算机本地网卡配置 

将电脑和各 Mesh 节点之间的网口用网线连接，如下图所示。 

场景 1：电脑和飞机之间通用 usb 网卡直连（参考老图传连接方式）。 

场景 2：电脑和中继器之间使用网线直连。 

场景 3：电脑和 PAD 之间使用网线直连。 

 

 

 

将电脑的本地网卡 IP 配置为 192.168.42.240,方法如下. (如需配置其他 IP 地址，方法

类似) 

1、找到本地连接网卡。（注意：不是无线网卡） 



 

2、按如下步骤配置 IP 地址。 

右键->属性->Internet 协议版本(TCP/IPv4)->使用下面的 IP 地址->填写固定 IP  ->确定 

 

3、确认 IP 地址是否配置正确。 

通过双击本地网卡，查看详细信息，确定 IP 是否配置正确。 

 

            

3、确认关闭电脑防火墙。（注意：防火墙不关闭可能导致界面不显示 log 数据） 

     打开 windows 开始设置“网络和 internet 设置”，如下图所示，打开 windows

防火墙；逐个关闭。 

       



三、升级说明 

Mesh图传应用程序仅有一套，不同升级包仅在本地 IP地址上有区别。mesh 图传采用一

键打包的方式生成针对不同场景下的升级包。客户只需升级对应升级包，重启后生效。Mesh

图传通过 SN区分不同场景，从而实现某种设定的功能。其中 Mesh SN在生产测试图传的时

候通过 mesh产测助手配置，用户升级程序时无需更改 SN,直接选对应图传升级包升级即可。 

 

3.1 升级说明 

1、设备选择： 

 

２、升级包说明：  

    1、A 起 B 降飞机（直升机、16V），升级包前带“A 起 B 降”文字。 

    2、标准版本飞机（标准版本 25V、120V、150V 等），升级包前带“标准版”文字。 

3、PAD 分为 V2 版本和 V3 版本。V2 版本为华为平板 2.0，V3 版本为带 mesh 平板。 

4、中继器 A 起 B 降和标准飞机通用，只有标准版中继器。 

5、升级包同样对应名字，如下图所示。 

 



3.2 升级步骤 

1、 参考步骤 2，电脑网线直连设备。 

2、 打开产测助手软件，下载路径：https://nasapp.tusuav.com:11101/sharing/UxVoR8Itw 

3、 进入主界面，如下图所示。 

 
4、 选择对应的设备类型、点击连接。 

5、 查询版本，如下图所示。 

 

6、 如果 mesh 版本小于 2.11.2-rc13-M0056 则需要升级 mesh 基带版本; 如果 bsp 版本小于

3.0.1-rc.13，则需要升级应用程序。升级方法如下： 

3.2.1 Mesh 基带程序升级方法： 

1、NAS 下载升级包。 

升级包下载：https://nasapp.tusuav.com:11101/sharing/BH0MmOSxW 

https://nasapp.tusuav.com:11101/sharing/UxVoR8Itw
https://nasapp.tusuav.com:11101/sharing/BH0MmOSxW


 
2、 查询 mesh IP 地址： 

 

3、 打开浏览器输入 mesh IP 地址，如：192.168.10.22， 登录密码：admin 

 

4、选择从 NAS 下载的最新升级文件，点击软件升级。提示升级成功后，等待系统自动

重启。整个过程约 5 分钟。 

 

 



3.2.3 Mesh 应用程序升级方法： 

1、NAS 下载升级包。 

升级包下载 https://nasapp.tusuav.com:11101/sharing/lTqFWLZsZ 

 

２、选对应设备和升级包升级后，点我升级，升级后重启生效。 

例如升级 120V 飞机： 

１、飞机： 

   设备：标准版飞机， 升级包：标准版本飞机。 

２、中继器： 

设备：标准版中继器， 升级包：标准版本中继器。 

3、PAD 遥控器(华为)： 

设备：标准版 PAD_V2， 升级包：标准版 PAD_V2。 

4、PAD 遥控器(mesh)： 

设备：标准版 PAD_V3， 升级包：标准版 PAD_V3。 

 

https://nasapp.tusuav.com:11101/sharing/lTqFWLZsZ


3.3 Mesh 对频 

注意：由于飞机 SN 号唯一，中继器和 PAD 遥控器参数均需要和飞机端一致；否则可能

会出现多个 PAD 能同时控一架飞机危险动作，以此约束，后果自负。 

 

１、参考步骤３.２，确保 Mesh 应用程序版本和基带版本。 

２、对频 ID 以飞机 SN 为准，务必将飞机端的对频参数导出，导入到中继器、PAD 遥控

器，从而实现整个系统对频。 

3、导出 Mesh 对频参数方法： 

 

４、导入 Mesh 对频参数方法： 

 

 

 



3.4 单独修改 Mesh 对频 ID 方法 

１、电脑网线直连单个 Mesh 图传。 

２、使用 Mesh3568 产测管理系统软件配置如下（对频 ID 为飞机 SN 号）。 

例如：飞机 SN:  YDUA120V231211YRQSWE  Mesh ID: 231211YRQSWE (取飞机 SN 

YDUA120V 后所有数字和字母)。 

 

 

3.5 扫描 Mesh 板卡 IP 地址方法： 

 



 3.6 查询 Mesh 版本方法： 

 

3.7 查询基带板卡 IP 地址方法： 

 

3.8 修改 Mesh3568 SN 方法： 

注意：Mesh3568 出厂由产测人员写入，没有特殊需求无需修改此 SN。如果当前标准版本



PAD3.0 修改为Ａ起Ｂ降 PAD3.0，则需要修改 Mesh3568 的 SN，否则会提示升级不成功。 

 

修改步骤： 

１、连上要修改的图传，点击生成按钮。 

 

 

２、根据要更换的场景修改对应的 SN 号，如下所示。 

注意：如果不清楚当前板卡是 VA、VB、VC，可以先查询 SN，或者看中继器外面的标签，

硬件版本写错将影响系统正常功能。 

 

３、点击步骤２中的＂确定＂后，返回主界面，如下图所示，点击写入按钮，弹出 OK 对话



框后，表示写入成功。 

 

3.9 Mesh 信号状态判断方法： 

点击 PAD 遥控器左上角信号格进入 mesh 信号状态，如下图所示。 

 

 

此界面展示每个节点的之间的信号状态。线条颜色参考左上角标识。 

线条上显示节点之间 SNR（信噪比）、RSSI（信号强度）和无线电测距。 

S:表示 SNR， R:表示信号强度；D:表示距离。 

 

一、 信干扰判断方法： 

 



节点之间 SNR 跳变，连线变红。RSSI 此时还在-20~75dBm 之间范围，SNR 却很低。 

 

二、 信号遮挡/过顶判断方法： 

 

遮挡和过顶，都看 SNR 和 RSSI，一开始正常，突变不正常。飞远了遮挡是 SNR 和 RSSI

一开始按照 6dB 一倍的距离下降，突然从某个时段开始，明显下降速率过快。 

 

三、 信号饱和判断方法： 

 

RSSI 大概-10 左右，不再上升。与此同时 SNR 反而很低。 

 

四、数据丢包判断方法： 

 

 

四、 底躁判断方法： 

Mesh 正常工作环境要求底躁<=-85dBm，如果过大则环境干扰较大。 



 

 


